Miiszerismertetés

Marton Gyarfas 6sztonzésére, tudasanak szolid elméleti alapokra
helyezése érdekében 2006-ban elvégezte a Gabor Dénes
Féiskola Miiszaki informatika szakat, jeles tanulmanyi
eredménnyel szerezve oklevelet. Az itt szerzett ismereteket
sikerrel épiti be a Geotop térinformatikai technoldgidinak
fejlesztésébe, és a kiilonféle szakmai munkak
adatfeldolgozas/adatbeépités optimizalasaba.

Hasonléan, a Geotop altal kivitelezett mindegyik nagyobb
ingatlan- és kézmi térinformatikai rendszer projektjében részt
vesz, amelyek végeredményei teljes beltertileti adatallomanyok
létrehozasat és relacids adatbazisba atalakitasat jelentik olyan
telepiiléseknél, mint példaul Temesvar, Székelyudvarhely,
Gyergyoremete, Szeékelykeresztur, Nagyenyed. Az ilyen tipusa
munkakkal parhuzamosan és a MapSys web map szerver/kliens
alkalmazas bevezetése Ota tematikus projektek teljeskori
iranyitasaban és elvégzésében jeleskedik mint példaul Bukarest
l-es korzet ingatlankataszteri rendszere, Zetelaka as Fenyéd
cimkatasztere, a Hargita-Hegység térinformatikai rendszere,
valamint a telepiilésrendezési terveinek térinformatikai
rendszerbe konvertalasa Szalacs és Szarhegy kdzségekben.

Miiszerismertetés

Mindezzel parhuzamosan Nagy Istvan folyamatosan fejleszti a
MapSys, TopoSys, MapSys IMS/WMC szoftvereket, beleépitve
a gyakorlati munkak elvégzésénél felmeriilt és sok szakember
altal kért j funkciokat.

Mindezt Nagy Istvan az informatikai ismeretek folytonos
fejlesztésével és sokéves munkéaval szerzett tapasztalataval
magas fokon miiveli, aminek egyik hozadéka, hogy naponta ad
telefonos vagy online utbaigazitast kollegainak valamint a
Geotop szoftver felhasznaldinak, készségesen és igényesen
segitve mindenkinek, aki a térinformatikai vagy a digitalis
érdeklodik.
Kivalé kapcsolatokat apol sok szakemberrel, akikkel az EMT

fotogrammetria  szakteriiletével kapcsolatosan

talalkozok alkalmaval személyesen is talalkozik.

A fentiekre alapozva ki tudjuk jelenteni, hogy Nagy Istvanban
felkésziilt,
emberkdzponti kollégat ismertiink meg, aki méltd6 a Marton
Gyarfas oklevél és emlékplakett elnyerésére.

egy szakmailag  jol hiteles,  segitékész,

Mihaly Szabolcs
MFTTT

)

Stonex R180 robot méroallomas

A Geotronics (ma: Trimble) még a *90-es években bocsatotta
utjara a robot technologiat. Ezt kovetden az egy-emberes
mérdallomasok  gyartdsa,  fejlesztése  hosszu  ideig
hagyomanyosan a ,,nagy gyartok” privilégiumava valt.

A Stonex 2019 juliusaban jelentette meg az R80 mérdallomast
ebben a versenykategoriaban. A gyartd akkor ezt a hagyomanyos
szervo-vezérelt, Windows CE operacios rendszerli miszert
elsésorban monitoring feladatokra szanta.

A 35°/mp fordulasi sebessége ugyanis mar akkor is elmaradt a
»,hagyomanyos”  geodéziaban  hasznalatos konkurens
méréallomasok 45°/mp, 85°/mp, s6t 115°/mp sebességeitol.
Ugyanakkor a 0.5”-es szogmérési és 1 mm + 1 ppm tavmeérési
pontossag  kiilonleges  torzulasvizsgalatok  elvégzésére,
monitoring prizmak automatikus iranyzasara és folyamatos
¢észlelésére predesztinalta a mérérendszert.

Az R80 visszavonultatasat kovetden, 2023 marciusaban jelent
meg az R180. Esetében a széls6 pontossaggal mar az extrém
gyorsasag is egyiitt jar.

Nevében a szam ugyanis a 180°/mp fordulasi teljesitményre utal.
Ezt a T-drive technologia teszi lehetdvé, mely a hagyomanyos
fogaskerekes kialakitas helyett hangtalan és surlddasmentes
mozgast biztosit. Ez nemcsak kizarja az érintkez6 alkatrészek
kopasat, ezzel csokkentve a meghibasodas lehetdségét, de
ténylegesen gyorsabb prizmakdvetést és -feltalalast tesz lehetévé
terepen.

Honnan olyan ismerds ez az egész? Nem nehéz parhuzamot
vonni az elészor 2006-ban megjelent Trimble S6 Robot
MagDrive — elektromagneses levitacio elvén miikods —

A szogpontossagot tekintve, a Stonex R180 elérhet6 0.5, 17 és
az utobbi idében 2”-es kivitelben, illetve tivmérési pontossaga 1
mm + lppm.

Elmondhato tehat, hogy ezekkel a paraméterekkel az R180-nal
ténylegesen lefedhetd a geodéziai munkak teljes spektruma,
alsogeodéziatdl a mérnokgeodézidig.

Az 4ll6 dobozban érkezé esztétikus megjelenésli méréallomas
akkuval és miiszertalppal egyiitt meghaladja a 9 kg-ot.

A felhasznalt anyagok mindésége kivalo, valoban robosztus
mérdrendszer. Ezt tamasztja ald, hogy por- és vizallosagi
mondhatd. S6t, specidlis igény esetén IP66 besorolasban is
elérhetd,  kiméletlenebb Miikodési
hémérsékleti tartomanya pedig -20°C - +50°C k6z6tt van.

munkakdrnyezetbe.

Elsé tavcsdallasban jobb kézre esd, egymas felett elhelyezett
irdnyito csavarjai természetesen végtelenitettek és nagyon finom
mozgatast tesznek lehetdvé. Koztiik talalhato egy mérés vezérld
piros gomb, mely ugy is lehetdvé teszi a rogzitést, hogy
elvennénk szemiinket az okulartol.

Sajnos, a fizikai billentyiizet minddssze a bekapcsolé gombra és
a hangerd szabalyozokra korlatozédik az elsé tavcsdallasban
1év6 a vezérld oldalan. Ezekkel atellenesen USB és micro-USB
konnektorok segitik az adatatvitelt. A kabel nélkiili megoldast a
Bluetooth, valamint a WiFi kapcsolat, illetve egy lecsavarozhatd
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gumifiil alatti integralt 4G modem szolgaltatja. Ez utobbi a
mérési eredmények irodaval vald kozvetlen megosztasat (is)
tamogatja, mobilneten keresztiil.

A Stonex R180 miiszercsomag

A tavesé felett integralt képalkoté kamera ¢és kitlizéfény
talalhat6. Az R180 rendelkezik hémérséklet- és légnyomasmérd

egységgel is.

A miiszer energiaellatasarol cserélheté 6 400 mAh-s Li-ion akku
gondoskodik, melybdl az alapcsomagban kettét kapunk. Egy
akku tizemideje, egy toltéssel kb. 6 ora.

A Stonex R180 3 GB RAM-mal ¢és 32 GB ROM-mal
rendelkezik. Operacidés rendszere természetesen Android,
melyen futé minden alkalmazas szinte valaszid6 nélkiil teljesiti
parancsainkat. A 6” kétoldali LCD kijelzdk ellenfényben is jol
latszanak, élvezetes kezelést biztositva.

Terepi szoftverként a gyartd sajat fejlesztéstit CUBE-A TS-GPS
programja érhetdé el a mérérendszerhez. Ez a mérdallomas
fedélzeti alkalmazasa, illetve ez fut a taviranyitoként hasznalt
Android-os vezérlon is.

Sajnos, e kett6 adatbazisai teljesen fiiggetlenek egymastol, igy a

méréallomasban,  valamint a  vezérloben  létrehozott

munkatertiletek k6zott nincs kapcsolat, vagy ,,atjaras”.

A teszthez egy Stonex S55-t vezérlét kaptam. A 43 gombos,
teljes QWERTY billentytizetes konnyt kézi szamitogép jol kézre
all, 6ssz-méretéhez képest nagy, 5.5”-os érintéképernydjén pedig
minden terepi informacié jol szemlélhetd, atlathatd. Persze, a
Stonex portfolioban szamos phablet, tablet megtalalhato, igy
mindenki sajat izlése szerint véalaszthat koziilik.

A tavvezérl6 és a mérdallomas itt is automatikusan, Long Range
Bluetooth-on keresztiil teremt egymassal kapcsolatot.

A mostandban egyre tobb gyartonal elterjedt LR BT
hatotavolsaga ~300 m, ami azért jocskan elmarad a klasszikus
szort spektrumu radiés megoldastol, mely 800-1000 m ,,prizma
— miiszer” tavolsagot is athidalhatova tesz terepen.

A miiszervizsgalat soran a prizmaval 40-50 m-nél messzebb nem
tavolodtam el a méréallomastol. Ebben a tartomanyban a
tavvezérlés kifogastalanul miikodott.

A miiszer mogiil végezve a mérést, két dologrél mindenképpen
megelégedéssel kell szolnom.

Az egyik a 45 mm-es szabad optikai atmérji tavesod
kristalytiszta és nagy fényerejli képe. A belemart forgatasi irany,
valamint végtelen jel és az okular nem kdzpontos elhelyezkedése
arra enged kovetkeztetni, hogy nagyszerli japan optikaval van
dolgunk.

A  masik a képalkotdssal torténé mérés, melynek
hasznalhatésagara és testre szabhatdsagara lathatéan nagy
hangsulyt fektetett a gyartd. A vided stream-en megjelend
fényviszonyoknak megfeleléen allithatd méretii és szinti, sét

villogtathat6 szalkereszt nagyban segiti a munkat.
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Képalkotas

Mivel a kamera nem koaxialis, a mérendd aktualis tavolsagok
figgvényében ,kalibralni” kell a kamera és a tavesd képet.
Ilyenkor hagyomanyos médon megirdnyzunk egy jellegzetes
részletet, majd egy finom szalkereszt eszkdzzel atazonositjuk a
vided képen. Utdna az iranyzas és mérés a képerny6n koppintva
torténhet. Az igy megmért részletekrdl képet is letarolhatunk,
illetve ,Foto&Vazlat” modban a mért koordinatakat,
megjegyzéseket is dokumentalhatunk a felvételekre.

Sajnos, a vide6 stream-en nincs lehetéség zoom-olasra, igy az 5
Mpx-es kamera felbontasa behatarolja a felhasznalhatosagot.
Mindenesetre a képalkotas kivaléan alkalmazhaté meredek
iranyzasnal, s6t a miszerfogantyi leszerelése utan akar
zenitmérést is végre tudunk hajtani vele, pl. prizma nélkiili
tavmeérési modban.
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Prizmas moédban a képernyén a reflektorra koppintva az

automatikus illetve a prizma befogasa is

megvalosithato.

iranyzas,

Stonex R180

Sajnos, egyelére a Stonex nem oldotta meg, hogy a tavcsdképet
atkiildje a terepi vezérldre, a prizma oldalra.

A CUBE-A a vezérl6 oldalon is jol teljesit. Egyértelmiien latszik,
hogy a gyartd figyelmet fordit a OnePole-nak nevezett
szolgaltatasra. Igy nevezi a Stonex a robot méréallomas és az
RTK GNSS vevo kozos, integralt mérési modszerét.

A moddszer hasznalata soran a munkateriilet jellegének
fiiggvényében valtogathatunk a tavvezérelt Robot észlelési mod
¢és a prizma f61¢é rogzitett, GNSS-szel megvalosuld mérés kozott,
illetve rogzithetjiik ezek eredményeit kozos adatbazisba. Ehhez
a gyartd
alkalmazhatjuk. Persze, kényelmi

barmelyik integralt fejezetét

szempontbol érdemes

kisméretti és -tdmegli vevot valasztani.

Ezen extrakon tul, a CUBE-A az alap méréallomas és Robot
funkciokkal is jol boldogul. Attekinthet, logikus és egyszertien
kezelhetd.

Nagyon szimpatikus példaul, a prizma jelvesztés utani
folyamatok konfiguralhatésdga. Egy szolgaltatasi listabol
valaszthatunk, mely sorainak sorrendjét szabadon allithatjuk,
illetve kapcsolhatjuk ki-be egyes tételeit.

PL: kapcsolja be a kitlizéfényt, utana inditson egy gyors-
keresést, majd, ha az eredménytelen, alljon vissza a tavcsd az
utolsd6 mért pontra, vagy éppen abba az utolsd pozicioba, ahol
még volt vizualis kapcsolat a prizmaval, stb.

Terepi vezérlés

Nagyon fontosnak tartom, hogy egy mérdéallomas a koordinatak
exportjan tul, altalanos formatumban is biztositson lehetdséget
az irodai utofeldolgozasra. A CUBE-A esetében a nyers mérési
adatok kiolvasasara RW5 formatumban keriilhet sor.

Természetesen, ezen kiviil szamos formatumban toérténhet még
adatcsere a ki/beolvasasra szant adatok jellege szerint.

Alapvetden magukrol a Robot funkcidkrodl is csak pozitivan
tudok beszamolni. A miiszer nagy forduldsi sebessége a gyorsan,
vagy a kozelében mozgd prizma kovetését is lehetdvé teszi.
Jelvesztés esetén egy koppintassal 90°-ra lehet allitani a taveso
zenitszOogét, majd a gyors kereséssel egy forduldssal ujra
megtalélja a reflektort. A befogott prizmarol pedig nem hagyja
magat leforditani: hidba probaltam kézzel kimozditani a célrol,
rugalmasan visszaallt annak optikai k6zéppontjara.

Osszességében a Stonex az RI180-nal és a CUBE-A
alkalmazassal egy igényes, jol kiforrott kész megoldast szallit,
nagy hangsulyt fektetve a robot + RTK GNSS kooperaciora.
Ardval a  kozépmezényt célozta meg, ugyanakkor
teljesitményével igencsak a felso kategdriaban van a helye.

Stenzel Sandor
foldmérc meérnok, foldrendezé mérndk

www.gpstakarok.hu
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